附件1：
“中国科学院大学生创新实践训练计划”
面向大学生发布项目情况表
	项目研究方向：
	 智能车载终端与GPU交通实验平台                                 

	一级学科：
	       控制科学与控制工程                         

	项目指导教师：
	            熊  刚                                 

	职称/职务：
	            研究员                 

	邮箱：
	                          

	联系电话：
	                                      


	指导教师

团队成员
	姓    名
	职    称

	
	朱风华
	高级工程师

	
	沈  震
	副研究员

	
	
	

	在研项目

情况
	项目名称及起止时间
	经费（万元）

	
	国家自然科学基金委“视听觉信息的认知计算”重大计划集成项目“无人驾驶车辆智能测试评估与环境设计”（650 万元），2016.1.1-2017.12.31 中国科学院自动化研究所等
	650万元

	
	广东省科技计划项目. 基于物联云的城市车位智能感知与诱导服务平台.2015.06.01 – 2018.05.31. 2015.1-2017.12，中国科学院云计算中心等
	400万元(资助100万)

	
	国家自然科学基金青年基金.基于序优化和遗传算法的大规模交通系统协调控制研究(61304201). 2014.01-2016.12. 中国科学院自动化研究所等
	23万元

	
	其他相关的在研课题10多个
	

	拟支持项目意义、内容及方案进度简介
	我们团队由王飞跃研究员挂帅，在自动化所隶属于“复杂系统管理与控制国家重点实验室”，同时建立有“北京市智能化技术与系统工程技术研究中心”、“中国科学院云计算中心-自动化所东莞研究院”、“青岛智能产业技术研究院”等产学研合作平台。与此同时，和美国（亚利桑那大学等）和欧洲（芬兰Aalto大学、Oulu大学）高校建立有长期稳定的国际合作关系。

项目意义：为智能交通领域提供核心技术支撑。

参与研制内容：
（1）公交车专用双模（北斗/GPS）多功能智能车载终端，车联网设备（路侧网络/车载网络）。
（2）基于GPU的计算实验平台，实现交通平行管控。该项目将现有的基于CPU的TransWorld发展成基于GPU集群的计算实验平台，能够充分发挥异构计算优势，给出合理有效的决策建议。

	预期成果
	（请写明项目特色与创新点）
项目核心技术和设备研制任务完成后，取得的预期成果包括：公交车专用双模（北斗/GPS）多功能智能车载终端1套；公交车专用车联网设备（路侧网络/车载网络）；基于GPU的交通计算实验平台1个，PCT和发明专利2项；SCI/EI检索学术论文3篇；软件著作权2项。
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